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ST-00.00 - WARUNKI OGOLNE — BRANZA SANITARNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét instalacji sanitarnych dla
zadania: ,Budowa sieci kanalizacji deszczowej wraz z elementami instalacji odwodnieniowej dla budynku dworca w Siedicach”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi obowigzujacg podstawe, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace wykonanie i odbiér robét zgodnie z punktem
1.1.
Niniejsza Specyfikacja Techniczna (ST) zwigzana jest z wykonaniem nw. robot:
- Roboty montazowe zwigzane z budowa sieci kanalizacji deszczowe;
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami.
Pojecia ogélne
Dokumentacja projektowa zamawiajgacego — zestaw projektéw budowlanych, wykonawczych rysunkéw, obliczen oraz innych
dokumentéw bedacych podstawg wykonania oraz okreslenia kosztéw rob6t budowlanych,
Dokumentacja projektowa wykonawcy: — obejmuje projekty wykonawcze niezbedne do realizacji robét budowlanych,
Nadzor autorski: - czynnoSci sprawowane przez autora projektu budowlanego, polegajace na sprawdzeniu zgodnosci
realizacji robét z dokumentacjq projektowa i uzgadnianiu wprowadzanych w razie potrzeby rozwigzan zamiennych,
Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot — zbiér dokumentéw okreslajacych zasady wykonania i odbioru rob6t w
sposdb pozwalajacy na osiggniecie wymaganej jakosci,
Skroty:

BIOZ - plan bezpieczenistwa i ochrony zdrowia,
CPV — Wspdlny stownik zamdwien,
OST - Ogolina specyfikacja techniczna,
SST - Szczegdtowa specyfikacja techniczna,
PN — Polska Norma,
BN - Branzowa Norma,
PN-EN(U) - Polskie Normy wprowadzajgce normy europejskie metodg uznania,
SIWZ - Specyfikacja istotnych warunkéw zamdwienia,
PZJ - Plan zapewnienia jako$ci,
PZP - Prawo zaméwien publicznych,
SWU - Szczegoine warunki umowy,
WWER - Wyceniony wykaz elementow rozliczeniowych,
COBRTI - Centralny O$rodek Badawczo — Rozwojowy Techniki Instalacyjnej,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjq
Techniczng, obowigzujgcymi przepisami i normami.

Przekazanie planu budowy dokonuje inwestor wraz z dokumentacjg projektowa i wszystkimi uzgodnieniami niezbednymi do
uzyskania pozwolenia na budowe. Ponadto wykonawca robét wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera.

Przez dokumentacje projektowg zgodnie z Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dn. 2- 09 —2004r. (Dz. Ustaw Nr 202, poz.
2072) rozumie si¢:

1. projekt budowlany, wraz z opisami i rysunkami niezbednymi do realizacji robdt a w razie potrzeby uzupetniony
szczegdtowymi projektami wykonawczymi, lub opis zawierajacy okreslenie rodzaju, zakresu i standardu wykonania
rob6t budowlanych;

2. przedmiar robét sporzadzony w kolejno$ci technologicznej wykonania robét,

3. Wykonawca w trakcie realizacji rob6t wspdtpracuje z wyznaczonymi instytucjami bioracymi udziat w procesie

inwestycyjnym:

Dostawcg energii elektrycznej - Rejon Energetyczny,

Dostawca gazu — Zaktady Gazownicze,

Dostawca wody i odbiorca $ciekdw,

Urzad wladzy administracyjne;

Urzad ochrony $rodowiska,

Urzad Dozoru Technicznego,

) Inspekcja sanitarna - Powiatowy Inspektor Sanitarny;

1.5.1.  Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia:

W trakcie realizacji rob6t wykonawca bedzie stosowat si¢ do wszystkich obowigzujacych przepiséw i wymagan w zakresie
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia w ramach opracowanego planu BIOZ,

1.5.2.  Zabezpieczenie Terenu Budowy:

1).  Wykonawca jest zobownqzany do zapewnienia porzqdku i utrzymania bezpieczenstwa Terenu Budowy oraz Robot
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2). Utrzymanie warunkéw bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujacych czynno$ci zwigzane z budowg i
nienaruszalno$¢ ich mienia stuzacego do pracy a takze zabezpieczenie Teren Budowy przed dostepem osob
nieupowaznionych musi wynikac z “Planu Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia”.

3).  Przed przystapieniem do Robdét Wykonawca przedstawi Inspektorowi, (jezeli potrzeba wynika z planu BIOZ), do
zatwierdzenia uzgodniony projekt organizacji ruchu i ewakuacji, ktéry powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce
na biezaco.

4).  Fakt przystgpienia do Robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z
Inspektorem oraz przez umieszczenie, w migjscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora, tablic informacyjnych,
ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora. Tablice informacyjne bedq utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie przez caly okres realizacji Robét.

5).  Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy i Robét poza placem budowy nie podlega zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w Cene Umowna,

6). Tablica informacyjna budowy musi by¢ zgodna z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002r.
Dz. U. z 2002r. Nr 108, p0z.953,

1.5.3.  Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania Robét

1. Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia Rob6t wszelkie przepisy dotyczace ochrony
$rodowiska naturalnego. W czasie trwania budowy i wykoriczania Robét, Wykonawca bedzie:

= Utrzymywat teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej [deszczowej],
= Stosowat wszelkie dostepne zabezpieczenia w celu ochrony pomieszczen uzytkowych, wody gruntowe przed
skazeniem i zanieczyszczeniem oraz zabezpieczy czynne instalacje,

2. Wykonawca podejmie wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub
wilasnos$ci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego
sposobu dziatania. Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
=  |okalizacje baz, warsztatéw, magazyndw, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

= Zbieranie i zabezpieczenie wszelkich odpadéw produkcyjnych i pomontazowych, ktore nalezy sktadowal w
oznaczonych kontenerach na odpady,
= Opracowanie zasad utylizacji odpadéw niebezpiecznych [oleje, farby, rozpuszczalniki, materiaty pedne i
spawalnicze, opakowania specjaine],

3. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
= Zzanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych cieczami, pytami lub substancjami toksycznymi,
= Zzanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami o stezeniu ponad normatywnym,
= skutkami niezabezpieczonego sktadowanie i utylizacji materiatéw z demontazy,
= mozliwo$cig powstania pozaru materiatéw toksycznych i wybuchowych,

1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega przepisdbw ochrony przeciwpozarowej i bedzie utrzymywat sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie technologicznych pomieszczeri pomocniczych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach, oraz w maszynach i pojazdach. Szczegoing uwage nalezy zwrécic
podczas prac spawalniczych i malarskich zabezpieczenia antykorozyjnego,

Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji Robé6t
albo przez personel Wykonawcy.

Wykonawca w szczegdlny sposdb przez odpowiedni instruktaz pracownikéw wykonujgcych prace spawalnicze, opracuje
sposéb zabezpieczenia przeciw pozarowego w obiektach wyposazonych w urzadzenia i materiaty tatwopalne, a w trakcie prac
spawalniczych i po ich zakoAczeniu na kazdej zmianie zapewni nadzor.

1.5.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwaty sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia
materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego. Wszelkie materiaty odpadowe
uzyte do Robdt bedg miaty Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacy brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatow na Srodowisko. Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a
po zakonczeniu Robét ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty spawalnicze), mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania.

Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatow od
wiasciwych organéw administracji pafistwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Wykonawca.

1.5.6. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp.
oraz uzyska od wiascicieli tych urzadzer potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu
zagospodarowania terenu wraz z ich lokalizacja.
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Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju Robot, ktére
maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inspektora o
zamiarze rozpoczecia Robot jak i o fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji. Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspétpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.7. Dokumenty budowy:

Dziennik budowy - jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika
Budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczyé przebiegu Robédt, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy wpis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania,
podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedq czytelne,
dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezpo$rednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg
i podpisem Wykonawcy i Inspektora.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

Date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
Date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej i wykonawczej,
Uzgodnienie przez Inspektora programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw Robét,
Terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszczegoinych elementéw Rob6t
Przebieg Rob6t w ukiadzie technologiczny, zalecenia koordynacyjne dla wykonawcow branzowych, trudno$ci i
przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
Uwagi i polecenia Inzyniera.
Daty zarzadzenia wstrzymania Rob6t, z podaniem powodu
Zgtoszenia i daty odbiorow Robét zanikajgcych, ulegajacych zakryciu, czesciowych i koricowych odbioréw Robét,
Wyjaénienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
Zgode inspektora i kierownika budowy na montaz urzadzen majgacych wptyw na konstrukcje obiektu i kolejnos¢ prac
montazowych oraz zgode na wszelkie proby mechaniczne, z ktdrymi wigze sie¢ dostarczenie energii i odprowadzenie
Sciekow oraz gazéw do atmosfery,
= Stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robét podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
Zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentaciji Projektowe;j,
Dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robét,
Dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robét
Dane dotyczace jakoSci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,
= Wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat
= Inne istotne informacje o przebiegu Robét

Propozycje, uwagi i wyjadnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy bedq przediozone Inspektorowi do
ustosunkowania sie. Decyzje Inspektora wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.

Wpis dokonany przez Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora do zajecia stanowiska, poniewaz Projektant nie
jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawniert do wydawania polecenn Wykonawcy Robét, a wpisy Inspektora i Wykonawcy
Robét obliguja Projektanta do zajecia stanowiska.

Ksiega Obmiaréw - Ksiega Obmiaru stanowi dokument, w ktérym rejestruje sie ilosciowy postep kazdego elementu
realizowanych robot. Szczegétowe obmiary wykonanych rob6t opracowane sg na biezaco i pozwalajg na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementéw Robot.

Obmiary wykonywanych Robét przeprowadza sie w sposéb ciggty w jednostkach przyjetych w Wycenionym Przedmiarze
Robot,

Obmiary robdt demontazowych i rozbiérkowych potwierdzaé u Inspektora nadzoru,

Dokumenty laboratoryjne - Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatéw, orzeczenia o jako$ci materiatow, recepty robocze i
kontrolne wyniki badai Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te
stanowig zatacznik do odbioru Robét i winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora.

Pozostate dokumenty budowy:
Do dokumentéw budowy zalicza sie rowniez nastepujace dokumenty:

pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
protokoty przekazania Terenu Budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
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= protokoty z narad i ustalen,
= Kkorespondencje na budowie.
1.5.8. Przechowywanie dokumentoéw budowy:

Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. W przypadku
zaginiecia jakiegokolwiek dokumentu budowy nalezy go natychmiast odtworzy¢ w formie przewidzianej prawem.
Inspektor bedzie miat stalty dostep do wszystkich dokumentéw budowy. Nalezy tez je udostepni¢ do wgladu
Zamawiajacemu na jego zyczenie.

1.5.9. Dokumentacja powykonawcza:

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie na biezaco ewidencji wszelkich zmian rozwigzan projektowych, materiatow
oraz wszelkich odstepstw od technologii wykonania robét. Zmiany te nalezy rejestrowac na rysunkach. Sposéb i
czestotliwos¢ przekazywania dokumentoéw powykonawczych ustala inspektor nadzoru,

1.5.10. Odbidr Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych Robot, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, bez konieczno$ci hamowania ogélnego postepu Robét. Odbioru
Robét dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowo$C danej czeSci Rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora.

Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika
Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

Jakos¢ i ilos¢ Robédt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikdw
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami.

1.5.11. Odbidr czesciowy Rohét:

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Rob6t w celu zachowania ciggtosci technologicznej
wykonywanych rob6t. Odbioru cze$ciowego Robdt dokonuije sie wg zasad jak przy odbiorze koricowym Robét.

Przed przystapieniem do robét budowlano —montazowych nalezy sprawdzi¢ aktualno$c i wazno$c: aktow prawnych, norm (PN),
certyfikatow i uzgodnien branzowych. W przypadku konieczno$ci dokonania zmian nalezy powiadomi¢ nadzdr autorski.

1.5.12. Zarzadzajacy realizacja umowy.

Zamawiajacy (Inwestor) moze dla prawidiowej realizacji zadania umownego przewidzie¢ zastepstwo inwestycyjne jako
Zarzadzajgcego realizacjg umowy.

2. MATERIALY | URZADZENIA
Wymagania dotyczace rodzajéw materiatéw znajdujg sie w czeSciach specyfikacji technicznych ST.
Stosowane sg tylko materiaty nowe, producentdéw krajowych i zagranicznych posiadajace atesty, certyfikaty i aprobaty techniczne
wydane przez odpowiednie Instytuty Badawcze — ITB i COBRIT, wraz z znakiem bezpieczenstwa wyrobu B lub CE, wg Ustawy z
dnia 30 sierpnia 2002roku, Dz. U. Nr 166, poz.1360, o systemie oceny zgodno$ci. Zastosowane materiaty i urzagdzenia musza
spetnia¢ wymagania zawarte w Prawie Budowlanym.
Transport, sktadowanie i przechowywanie materiatow zapewnia wykonawca w wtasnym zakresie i na wkasng odpowiedzialno$¢.
Miejsce i sposdb sktadowania uzgodni¢ z inspektorem nadzoru.
0Ogoine wymagania dotyczace materiatéw
Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny by¢ dopuszczone do obrotu powszechnego lub jednostkowego stosowania w
budownictwie oraz muszg spetnia¢ standardy okre$lone w przytoczonych normach, posiada¢ odpowiednie certyfikaty, aprobaty
techniczne i deklaracje zgodno$ci oraz uzyska¢ akceptacje Inzyniera.
3. SPRZET
Stosowany sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo$ci warunkom oferty Wykonawcy.
Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy, sprawny technicznie i przystosowany
do stosowania przy wystepujacych w technologii wykonania robdt i obrobki materialéw wskazaniom
zawartym w szczegotowych specyfikacjach technicznych.
Stosowany sprzet powinien by¢ ujety w planie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia i zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru.
W czasie obstugi i eksploatacji sprzgtu nalezy stosowac przepisy bhp i szczegdtowe instrukcje obstugi oraz
przepisy dozoru technicznego. Sprzet powinien mie¢ aktualne dokumenty eksploatacyjne.
Do wykonania zawartych w specyfikacji technicznej SST prac nalezy stosowaé n/w. sprzet:
e  Spawarki elektryczne transformatorowe,
e Zestaw spawalniczy acetylenowo — tlenowy,
o Narzedzia montazowe przynalezne do systemu rur stalowych — gwintownice elektromechaniczne stacjonarne i
przeno$ne,
o  Elektronarzedzia,
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e Pompy ci$nieniowe nurnikowe do préb cisnieniowych,
e Aparatura kontrolno pomiarowa (manometry),
e  Przenosne drabiny sktadane, podesty montazowe, przesuwne rusztowania,
Do wykonania robét Wykonawca powinien dysponowa¢ drobnym sprzetem montazowym wynikajacym z technologii prowadzenia
robot.
4. TRANSPORT
4.1. Srodki transportowe odpowiadajace pod wzgledem typéw i ilosci powinny byé zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Srodki i urzadzenia transportu poziomego i pionowego powinny byé sprawne technicznie i przystosowane do transportu
wystepujacych w technologii rob6t montazowych, izolacji specjalistycznych i rozbiérkowych. W czasie transportu materiatow
z demontazy nalezy stosowac si¢ do odpowiednich przepiséw bhp.
4.2. Do wykonania zawartych w Specyfikacji Technicznej SST prac nalezy stosowac¢ nastgpujace srodki transportu:
= Samochdd dostawczy 0,9t
= Samochdd skrzyniowy 5t,
= Samochdd samowytadowawczy 5t,
= Zurawie samochodowe o udzwigu 6+12t,
= Wozek widtowy z kontenerem na odpady,
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji zarys metodologii robét, uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg
wykonywane sieci i montaz urzadzen.
Wykonanie robét jak okreslono w specyfikacji, badz inne o ile zatwierdzone zostanie przez Inzyniera.
5.2. Rozpoczecie robot
Przed rozpoczeciem montazu Kierownik robo6t powinien stwierdzi¢, ze:
- obiekt odpowiada warunkom zgodnym z przepisami bezpieczenstwa pracy do prowadzenia robét instalacyjnych
- elementy budowlano-konstrukcyjne majgce wptyw na montaz instalacji odpowiadajg zatozeniom projektowym.
5.3. Montaz instalacji
Pofaczenia wykonywac Sci$le z instrukcjg montazu systemu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty inspektora nadzoru Programu Zapewnienia
Jakoéci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania Robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujgce wykonanie Rob6t zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, szczegotowymi specyfikacjami SST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inspektora nadzoru.

6.2. Program Zapewnienia Jakos$ci powinien zawierac:
A. Cze$¢ ogdlng opisujaca:

organizacje wykonania Robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia Rob¢t,

organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robét

bhp

wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegoinych elementéw Robdt

system (sposob i procedure) proponowanej kontroli sterowania jakoscig wykonywanych Rob6t

wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu

Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan)

= sposdb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw mechanizméw sterujacych a
takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme
przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru;

B. Czes$¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu Robét:

= wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do
sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
=  rodzaje i ilo$¢ srodkow do magazynowania materiatow, urzadzen, aparatéw itp.
= sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,
= sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
6.3. Zasady kontroli jakosci Robot
Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jako$¢ Robdt.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robét i jakosci materiatdw.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badah materiatdw oraz Robét oraz udostepni wszystkie atesty i aprobaty
dostawcow.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan i sprawdzen w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materiatow oraz Robodt z czestotliwo$cig zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacii Proiektowei i SST Minimalne wvmaaania co do 7zakre<sti badan i ich czestotliwoédei <a okreélone w SST normach i
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wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okre$lone, Inspektor ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢
wykonanie Rob6t zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inspektorowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadajq wazng legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inspektor bedzie miat nieograniczony dostep do pomieszczer sktadowania materiatow i urzadzern w celu ich inspekcii.
Inspektor bedzie przekazywat Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych badanych
urzadzen, sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze moga wptynaé
ujemnie na wyniki badan.

Inspektor natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociggniecia przez Wykonawce zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie
koszty zwigzane z organizacjg i prowadzeniem badar Materiatéw i Robot ponosi Wykonawca.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora

Dla celéw kontroli jakoSci i zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania
materiatéw u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka pomoc do tego ze strony Wykonawcy i producenta
materiatow.

Inspektor po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robét prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnosé
materiatéw i Robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikoéw badar dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor moze na wiasny koszt pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy. Jezeli wyniki
tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wylaczenie na wiasnych badaniach przy
ocenie zgodnosci materiatéw i Robdt z Dokumentacjg Projektowa i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.5. Atesty jakosci Materiatow i Urzadzen
Przed wykonaniem badan jako$ci materiatéw przez Wykonawce, Inspektor moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajace
atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ z warunkami podanymi w SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do Rob6t bedzie posiadaé
atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty specjalistyczne bedg posiadaé atesty wydane przez producenta poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych
przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan bedq dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi.

Materiaty posiadajace atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, mogg by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona
niezgodno$¢ ich wasciwosci z SST to takie materiaty lub urzadzenia zostang odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

71. Ogolne zasady Obmiaru Robét - prowadzenie obmiaréw jest niezbedne dla uméw “obmiarowych” na roboty
budowlane. W umowach ryczattowych obmiar sprowadza sie jedynie do szacunkowego okreslenia zaawansowania robét dla
potrzeb wystawienia faktury czesciowej.

7.2. Obmiar Robdt bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych Robédt zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w Wycenionym Przedmiarze Roboét.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie obmierzanych Robét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do Ksiegi Obmiaru.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie indziej w Specyfikacjach
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich Robot.

Btedne dane zostang, poprawione wg instrukcji Inspektora na pi$mie. Obmiar wykonanych Robét bedzie przeprowadzony z
czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora.

7.3. Zasady okreslenia ilosci Robot i Materiatow
Sposob pomiaru oraz stosowane jednostki okre$lajq SST oraz zasady wyceny obmiaru robot.

74, Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt beda zaakceptowane przez Inspektora.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan
atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiadat wazne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania Robét.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaréw
Obmiary bedg przeprowadzane przed czeSciowym lub koncowym odbiorem Robét, a takze w przypadku wystepowania
dtuzszej, przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robét.
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Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robét podlegajacych zakryciu przeprowadza
sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
Ksiegi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do Ksiegi Obmiaru,
ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inspektorem.

8. ODBIOR ROBOT

Wykonawca moze domagaé sie, a Inspektor winien wystawi¢ Swiadectwo Przejecia w odniesieniu do:

a) Kazdego fragmentu rob6t w odniesieniu do ktérego, w Zataczniku do Oferty ustalono osobny czas wykonania;
b) Kazdej znaczacej czesci Robdt Statych, wynikajacych z technologii wykonywania, ktéra albo zostata ukoriczona i
wymaga odbioru i przygotowania do nastepnej fazy robot;
c) Kazdej czesci Robédt Statych, ktdrgq Zamawiajacy lub Inspektor wybrat celem zajecia lub przekazania innemu
podwykonawcy w celu zakonczenia catosci zadania.
d) Czesci inwestycji przekazywanej do uzytkowania przez Zamawiajacego,
8.1. Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych Robét, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior Robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, bez konieczno$ci hamowania ogélnego postepu Robét. Odbioru
Robét dokonuje Inspektor.

Gotowo$¢ danej czesci Robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

Jako$¢ i ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.2. Odbiér czeSciowy Robot
Odbior czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych cze$ci Robot. Odbioru czesciowego Rob6t dokonuije sie
wg zasad jak przy odbiorze koricowym Robét.

8.3. Odbior koricowy Robot
Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Catkowite zakoriczenie Robét oraz gotowo$¢ do odbioru koricowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektora. Odbi6r koncowy Robét nastapi w
terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia Robot i przyjecia
dokumentéw,

Odbioru koncowego robot dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przediozonych dokumentéw, wynikéw
badan i pomiaréw, atestéw i certyfikatow, wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robét z Dokumentacjg Projektowg i SST.

W toku odbioru koricowego Robdt komisja zapozna sie z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robét uzupetniajacych i Robot poprawkowych.

W  przypadkach niewykonania wyznaczonych Rob6t uzupetiajacych i Robdt poprawkowych w  robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koricowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych Robdt w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacji Projektowej i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo eksploatacji obiektu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢
wykonywanych Robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach Kontraktowych.

8.4. Dokumenty do odbioru koricowego Robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego Robét sg protokdly odbioru kofcowego Robét
sporzadzonych wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé
nastepujace dokumenty:

1). Dokumentacje Projektowa z naniesionymi zmianami potwierdzonymi przez nadzor autorski,

2). Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét,

3). Uwagi i zalecenia Inspektora, zwtaszcza przy odbiorze Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu i udokumentowanie
wykonania Jego zalecen, recepty i ustalenia technologiczne,

4). Dziennik Budowy i Ksiegi Obmiaru,

5).  Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z SST i PZJ,

6). Atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,

7). Opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentow odbioru. a wvkonvwanvch zaodnie z PZJ i SST.
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8). Sprawozdanie techniczne,
9). Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.
10). Sprawozdanie techniczne bedzie zawieraé:
= zakres i lokalizacje wykonywanych Robét,
= wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez Zamawiajacego
= uwagi dotyczace warunkdw realizacji Robét,
= date rozpoczecia i zakonczenia Robot
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru
koricowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koricowego Robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetiajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér ostateczny i przekazanie do uzytkowania

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze
koficowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidr ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

Przekazanie formalne do uzytkowania wynika z przepiséw prawa budowlanego i decyzji administracyjnych,
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Roboty instalacyjne ptatne sq wg ceny obmiaru, ktory zawiera:

- wykonanie robét przygotowawczych

- zakup i dostawe materiatow

- wykonanie prac przygotowawczych

- wykonanie prac montazowych

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w ST

Po zakonczeniu wszystkich prac nalezy uprzatng¢ miejsce pracy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. “Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano —montazowych” — cze$¢ Il Instalacje Sanitarne,
Ustawa z 7 lipca 1994r Prawo budowlane (Dz. U. Nr 207, poz.2016, tekst jednolity z 2004 roku,

Ustawa z 29 stycznia 2004r Prawo zaméwien publicznych,

Ustawa z 27 kwiecieft 2001r Prawo ochrony Srodowiska, [tekst jednolity lipiec2005]

Ustawa z 18 lipiec 2001r Prawo wodne, z pozniejszymi zmianami,

Ustawa z 21 grudzier 2000r O dozorze technicznym, tekst jednolity z 2004r,

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002roku, O systemie oceny zgodnosci, tekst jednolity z 2004r,

Ustawa z dnia 12 wrze$nia 2002roku, O normalizacj,
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Ustawa z 16 kwieciert 2004r O wyrobach budowlanych,
10. Ustawa z 12 wrzesien 2002r O normalizaci,
11.  Ustawa z 10 kwiecien 1997r Prawo energetyczne; tekst jednolity z 2005r.

12.  Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych (Dz. Ust. Nr 47 poz.401)

13.  Rozporzadzeniem Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.97r. w sprawie ogdlnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny (Dz.
U. Nr 129 poz.844),

14. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki, tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia.(Dz. U. Nr 108, poz. 953)

15.  Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 27.04.2000r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy pracach spawalniczych
(Dz.U. z 2001r. Nr 118, poz . 1263),

16. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23 czerwca 2003roku, Dz. U. Nr 120, poz. 1126, w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2kwietnia 2001 roku, Dz. U. Nr 38, poz.456 wraz z zmianami, w sprawie
wprowadzenia obowigzku stosowania niektérych Polskich Norm dla budownictwa,
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S7-01.01 - ROBOTY POMIAROWE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikaciji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét pomiarowych
powierzchniowych i liniowych przy budowie przytaczy kanalizacji deszczowej, sanitarnej , wodociggowej i gazowej w trakcie
realizacji zadania: ,Budowa sieci kanalizacji deszczowej wraz z elementami instalacji odwodnieniowej dla budynku dworca w
Siedlcach’.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.
1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg roboty pomiarowe przy liniowych oraz powierzchniowych robotach
ziemnych, drogowych oraz sieciowych.

1.4. Okres$lenia podstawowe.

Okres$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi normami oraz Dokumentacjg Techniczna.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace Robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z umowa i poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY.

Materiatami stosowanymi przy wyznaczeniu punktéw charakterystycznych terenu budowy oraz roboczych punktéw
wysokosciowych wg zasad niniejszej ST sa; paliki drewniane o @ 15-20mm i dtugosci 1,5 do 1,6m.

3. SPRZET.

Prace zwigzane ze stabilizacjq i oznaczeniem punktdw gtéwnych oraz reperdéw roboczych bedg wykonane recznie. Prace
pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okre$leniem rzednych oraz reperéw roboczych bedg wykonane specjalistycznym
sprzetem geodezyjnym (niwelator, dalmierz, teodolit). Sprzet stosowany do wyznaczen powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT.

Materiaty (paliki drewniane, prety stalowe, farba) mogg by¢ przewozone dowolnym transportem.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Ogolne warunki wykonania Robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami Gléwnego Urzedu Geodezji i Kartografii.
Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowaé w terenie punkty gtéwne (charakterystyczne) wykopow i nasypow, sieci
oraz punkty wysokosciowe (repery robocze).

5.2. Wyznaczenie punktdw wysokoSciowych i sytuacyjnych sieci i drég.

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu 0 dokumentacje projektowa przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej i innej osnowy
geodezyjnej okreslonej w dokumentaciji projektowe;.

Wyznaczone punkty nie powinny by¢ przesunigte wiecej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktow nalezy
wyznaczy¢ z doktadno$cig do 1 cm w stosunku do rzednych okre$lonych w dokumentacji projektowe;.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktéw wysoko$ciowych

Punkty wysokosciowe (repery robocze) nalezy wykona¢ dla kazdego punktu charakterystycznego sieci i instalacji.

5.4. Kolejno$¢ wykonywania robot geodezyjnych

wytyczenie gtéwnych osi wykopow i nasypéw, trasy sieci, drog oraz lokalizacji studni (sytuacyjne i wysoko$ciowe) wykonanie
pomiaréw sprawdzajacych rzedne, spadki drogi, rurociggdw sieci wodociggowej i kanalizacyjnych, rozmieszczenie i
uksztattowanie nasypdw oraz rozmieszczenie studni nalezy wykonac przed rozpoczeciem kolejnych etapéw robét lub
zasypaniem wykopow.

6. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru przy prowadzeniu liniowych rob6t ziemnych w terenie jest 1 metr.

7. ODBIOR PRAC GEODEZYJNYCH

Odbiér prac, zwigzanych z powierzchniowymi robotami oraz wyznaczeniem trasy liniowych rob6t w terenie, nastepuje na
podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inwestorowi.
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ST-02.03a - KANALIZACJA DESZCZOWA

11. WSTEP

Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét w zakresie budowy
kanalizacji deszczowej dla zadania: ,Budowa sieci kanalizacji deszczowej wraz z elementami instalacji odwodnieniowej dla
budynku dworca w Siedlcach”.

Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi obowigzujaca podstawe, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacii
robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.1. Zakres rob6t objetych ST
Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace wykonanie i odbiér robét zgodnie z punktem
1.1.
Niniejsza Specyfikacja Techniczna (ST) zwigzana jest z wykonaniem nw. robot;
- wykonanie wtasciwych odcinkéw kanatow i przykanalikéw kanalizacji deszczowej,
- montaz studni i wpustow ulicznych,
- wigczenie rur spustowych do budowanego kanatu,
- proby szczelnoci.
1.2. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami i
Specyfikacjg Techniczng ,Wymagania Ogolne” pkt 1.4. oraz zgodne z okresleniami przyjetymi w zeszycie nr 9 ,Warunkéw
Technicznych Wykonania i Odbioru (WTWiO) Sieci Kanalizacyjnych" wydanych przez Centralny O$rodek Badawczo-Rozwojowy
Techniki Instalacyjnej INSTAL
Kanalizacja deszczowa - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzania $ciekow opadowych.
System kanalizacyjny - sie¢ rurociagéw i urzadzen lub obiektdw pomocniczych, ktére stuzg do odprowadzania sciekéw i/lub
wad powierzchniowych od przykanalikéw do oczyszczalni lub innego miejsca utylizacii.
System grawitacyjny - system kanalizacyjny, w ktérym przeptyw odbywa sie dzigki sile ciezko$ci, a przewody sg projektowane
do pracy w normalnych warunkach w przypadku cze$ciowego napetnienia.
Sie¢ deszczowa - sie¢ przeznaczona do odprowadzania $ciekéw opadowych i roztopowych.
Studzienka monolityczna - studzienka, ktorej co najmniej komora robocza jest wykonana w konstrukcji monolityczne;.
Studzienka prefabrykowana - studzienka, ktérej co najmniej zasadnicza cze$¢ komory roboczej i komin wtazowy sg wykonane
z prefabrykatow.
Studzienka murowana - studzienka, ktérej co najmniej zasadnicza czes$¢ komory roboczej wykonana jest z cegly.
Studzienka wtazowa - studzienka przystosowana do wchodzenia i wychodzenia dla wykonywania czynnosci eksploatacyjnych w
kanale.
Studzienka inspekcyjna (przegladowa) - studzienka nieztazowa przystosowana do wykonywania czynnosci eksploatacyjnych i
kontrolnych z powierzchni terenu za pomocg urzadzen hydraulicznych (czyszczenie kanatéw) oraz techniki video do przegladéw
kanatow.
Komora robocza - cze$¢ studzienki przeznaczona do wykonywania czynnosci eksploatacyjnych.
Komin wlazowy - szyb taczacy komore roboczg z powierzchnig terenu, przeznaczony do wchodzenia i wychodzenia obstugi.
Kineta - wyprofilowane koryto w dnie studzienki, przeznaczone do przeptywu $ciekow.
Przykanalik - kanat przeznaczony do potaczenia instalacji wewnetrznej z siecig kanalizacji sanitarnej
Kanat nieprzetazowy - kanat zamkniety o wysoko$ci wewnetrznej mniejszej niz 1,0 m.
Kanat przetazowy - kanat zamkniety o wysoko$ci wewnetrznej rownej lub wigkszej niz 1,0 m.
Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do kontroli i prawidtowej
eksploatacji kanatow.
Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w planie, na zatamaniach spadku
kanatu oraz na odcinkach prostych.
Studzienka potaczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do faczenia co najmniej dwoch kanatéw doptywowych w
jeden kanat odptywowy.
Wpust deszczowy - urzadzenie do odbioru $ciekéw opadowych, sptywajacych do kanatu z utwardzonych powierzchni terenu.
Wylot $ciekow - element na korcu kanatu odprowadzajacego $cieki do odbiornika.
1.3. Elementy studzienek i komér
Komora robocza - zasadnicza cze$¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych. Wysoko$¢ komory
roboczej jest to odlegtos¢ pomiedzy rzedng dolnej powierzchni plyty lub innego elementu przykrycia studzienki lub komory, a
rzedng spocznika.
Komin wiazowy - szyb potaczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi, przeznaczony do zejscia obstugi do komory
roboczej.
Plyta przykrycia studzienki lub komory - plyta przykrywajaca komore robocza,
Wiaz kanatowy (z wypetnieniem betonowym) - element przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub
komér kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.
Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu w nim $ciekow.
Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kinetg a $ciang komory robocze;.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot
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Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacja
Techniczng, obowigzujacymi przepisami i normami.

Wymagania dotyczace robdt sg okreslone szczegdtowo w punkcie 5 niniejszej specyfikacii.

Ponadto wykonawca robét wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera.

12. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST ” Wymagania ogoine” pkt.2.
0OgoIne wymagania dotyczace materiatéw

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny by¢ dopuszczone do obrotu powszechnego lub jednostkowego stosowania w
budownictwie oraz muszq spetnia¢ standardy okre$lone w przytoczonych normach, posiadaé odpowiednie certyfikaty, aprobaty
techniczne i deklaracje zgodno$ci oraz uzyska¢ akceptacije Inspektora nadzoru.
Materialy stosowane do budowy sieci kanalizacyjnych powinny mie¢:
oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodno$ci ze zharmonizowang norma europejskg wprowadzong
do zbioru Polskich Norm, z europejska aprobatg techniczng lub krajowg specyfikacjg techniczng panfstwa cztonkowskiego Unii
Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejska za zgodng z wymaganiami
podstawowymi, lub deklaracje zgodno$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydang przez producenta, jezeli dotyczy ona
wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobéw majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa okre$lonym przez
Komisje Europejska, lub oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza ze sg to wyroby nie podlegajace obowigzkowemu
oznakowaniu CE, dla ktérych dokonano oceny zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczna, badz uznano za ,regionalny
wyrob budowlany”.
2.1. Rury i ksztaltki z niezmiekczonego polichlorku winylu (PVC-U)
Rury i ksztattki z niezmiekczonego polichlorku winylu (PVC-U) do odwadniania i kanalizacji muszq spetnia¢ warunki okreslone w
PN-EN 1401-1:1999.
Wymiary DN/OD rur i ksztattek sq nastepujace:

110, 125, 160, 200, 250, 315, 355, 400, 450, 500, 560, 630, 710, 800, 900, 1000 mm.
2.2. Studzienki kanalizacyjne
Studzienki kanalizacyjne muszg spetnia warunki okreslone w PN-EN 10729:1999. Studzienki kanalizacyjne powinny by
wykonane z materiatow trwatych. Zaleca sie:
- - beton hydrotechniczny z domieszkami uszczelniajacymi,
- - kregi betonowe i zelbetowe faczone na zaprawe cementowg lub na uszczelki,
- - cegte kanalizacyjng PN-76/B-12037,
- - tworzywa sztuczne, takie jak PVC-U, PP, PE i inne.
W przypadku $ciekdw agresywnych nalezy zastosowaé odpowiednie materiaty chemoodporne lub izolacje.

2.3. Wpusty uliczne

Wykona¢ wpusty jako zeliwne typu ciezkiego oparte na rurze betonowej DN500 wyposazone w perforowany kosz $ciekowy.
Powyzej dna osadnika wykona¢ krociec dla przewodu odprowadzajacego o Srednicy DN 200.
2.4. Sktadowanie materiatow
Wszystkie wyroby nalezy uktada¢ wedtug poszczegdlnych grup, wielko$ci i gatunkédw w sposob zapewniajacy stateczno$¢ oraz
umozliwiajacy dostep do poszczegdlnych grup.
Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢ wod.

2.3.1. Rury
Rury nalezy sktadowa¢ w pofozeniu poziomym na ptaskim i rdwnym podtozu, na podktadach drewnianych o szer. nie mniejsze;
niz 0,1 m i w odstepach 1-2m. Wysoko$¢ sktadowania nie powinna przekracza¢ 1,0m. Rury w trakcie sktadowania powinny by¢
chronione przed szkodliwym dziataniem promieni stonecznych i nadmiernym nagrzewaniem od zrédet ciepta. Czas sktadowania
nie powinien by¢ dtuzszy niz 3 lata.
Nalezy zwraca¢ uwage na zakonczenia rur i zabezpieczac je ochronnymi zamknigciami.
Nie dopuszczac do sktadowania rur w sposob przy ktérym mogty by wystapi¢ odksztatcenia - zagiecia , zagniecenia. W miare
mozliwosci, rury przechowywa¢ i transportowaé w opakowaniach fabrycznych. Nie dopuszczaC do zrzucania elementéw. Nie
dopuszczalne jest wleczenie rur, wigzek lub kregdw po podiozu. Zachowaé szczeg6ing ostroznos¢ przy pracach w obnizonych
temperaturach zewnetrznych, poniewaz podatno$¢ na uszkodzenia mechaniczne w temperaturach ujemnych znacznie wzrasta.
Przy pracach przetadunkowych nalezy stosowac przenosniki i dzwigi zaopatrzone w odpowiednie zawiasy, uniemozliwiajace
zaciskanie si¢ lin na rurach (liny migkkie).

2.3.2. Ksztaltki, ztaczki
Ksztaftki, ztaczki i inne materiaty jak kleje, $rodki do czyszczenia i odttuszczania powinny byC sktadowane w sposdb
uporzadkowany. Kazdy asortyment oddzielnie. Z zachowaniem $rodkdéw ostroznosci jak dla rur.
Nalezy zwrdci¢ szczegolng uwage na zabezpieczenie przeciwpozarowe substancii tatwopalnych, jakimi s rozpuszczalniki i kleje.

13. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu uzywanego do realizacji sieci z przytaczami podano w ST ,Wytyczne ogélne” pkt 3.
Sprzet do wykonania robét ziemnych, przygotowawczych, montazowych i wykonczeniowych
W zaleznosci od potrzeb Wykonawca przystepujac do wykonania rob6t powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu:
- sprzetu do zageszczania gruntu-ubijaki mechaniczne spalinowe o masie 200 kg
- samochdd dostawczy do 0,9 t
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- samochdd dostawczy do 5 t

- samochdd samowytadowczy do 5 t

- samochdd skrzyniowy 5-10t

- przyczepe diuzycowg do 10 t

- zageszczarki wibracyjne spalinowe 100m3/h

- zuraw budowlany samochodowy o no$nosci 4t

- samochod beczkow6z 4t (do proby szczelnosci)

Sprzet montazowy i $rodki transportu musza by¢ w petni sprawne i dostosowane do technologii i warunkéw wykonawczych robét
oraz zaakceptowany przez Inzyniera.

14. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST. ,Wymagania ogélne , pkt. 4.
Srodki transportowe musza spefnia¢ wymagania wynikajace z obowiazujacych w Polsce przepiséw, jak rowniez bezpieczeristwo
uzytkownikéw drég oraz pracownikdw na terenie budowy.
Ponadto musza zapewni¢ warunki transportu materiatow, gwarantujac zachowanie ich wymaganej jako$ci.

4.2. Transport rur
Transport rur ze wzgledu na wkasciwo$ci winien by¢ prowadzony w sposéb uniemozliwiajacy uszkodzenie materiatu. Moze by¢
prowadzony dowolnymi $rodkami transportu, jednak ze wzgledu na specyfikacje towaru najczesciej odbywa sie transportem
samochodowym (samochody skrzyniowe o odpowiedniej diugosci, aby wolne konce rur wystajace poza skrzynie tadunkowg nie
byly dtuzsze niz 1 m.

- przewdz rur i prace przetadunkowe powinny sie odbywac¢ przy temperaturach powietrza w przedziale od +5 do +30°C,

- podczas prac przetadunkowych rur nie nalezy rzucac i przeciaggac po podtozu,

- transport rur nie pakietowanych; w samochodzie rury powinny by¢ ukfadane na rownym podtozu, na podktadach
drewnianych o szeroko$ci co najmniej 10 cm i grubo$ci co najmniej 2,5 cm; utozonych prostopadle do osi rury i
zabezpieczone przed zarysowaniem przez przetozenie tektury falistej i desek pod tancuchy spinajace boczne $ciany skrzyn
samochodowych.

4.3. Transport studzienek kanalizacyjnych z tworzyw sztucznych

Studzienki podczas transportu muszg by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem. Powinny by utozone $cisle obok siebie i
zabezpieczone przed przesuwaniem sie (wylgcznie materiatami niemetalowymi — najlepiej taSmami parcianymi).
Powierzchnie pojazddw przewozacych studzienki muszg by¢ rowne i pozbawione ostrych lub wystajacych krawedzi.

4.4, Transport studzienek kanalizacyjnych prefabrykowanych i ich elementéw prefabrykowanych
Studzienki kanalizacyjne prefabrykowane nalezy przewozi¢é w pozycji ich wbudowania. Podczas transportu muszg by
zabezpieczone przed mozliwoscig przesuniecia sie. Przy transporcie prefabrykatdw w pozycji pionowej na kotowych $rodkach
transportu powinny by one uktadane na elastycznych podktadach.

11. 4.5. Transport wtazéw kanatowych

Wiazy kanatowe moga by¢ transportowane dowolnymi Srodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed przemieszczaniem i
uszkodzeniem. Wiazy typu ciezkiego moga by¢ przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy uktada¢ na paletach po 10
szt. i faczy¢ tasma stalowa,

1.2. 4.6. Transport wpustow Zeliwnych

Skrzynki lub ramki wpustéw moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
przesuwaniem sie podczas transportu.

1.3. 4.7. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe, ktére nie spowoduja segregaciji sktadnikow,
zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia temperatury przekraczajacej granice okreslong w
wymaganiach technologicznych.

15. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST. ,Wymagania ogélne” pkt.5.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji zarys metodologii robét, uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedag,
wykonywane sieci i montaz urzadzen.
Wykonanie robét jak okreslono w specyfikacji, badz inne o ile zatwierdzone zostanie przez Inzyniera.
5.2. Roboty przygotowawcze
Uprawniony geodeta na zlecenie Wykonawcy dokona wytyczenia rurociggéw, trwale oznaczy w terenie za pomoca kotkdéw
osiowych, kotkéw Swiadkowych i kotkéw krawedziowych. W miejscach dostepnych, ale nie narazonych na zniszczenie powinny
by¢ ustalone repery robocze nawigzane do sieci paristwowej.

5.3. Roboty ziemne
Roboty ziemne Wykonawca wykona wedtug PN-B-10736: 1999, polecen podanych w specyfikacji technicznej dla catego zadania
(roboty ziemne).
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5.4. Przygotowanie podtoza
Przygotowanie podioza zostato okre$lone w specyfikacji dla catego zadania ,Roboty ziemne”
Podtoze powinno by¢ utozone ze spadkiem dostosowanym do spadku kanalizacji oraz posadowienia rurociggu okreslonego w
projekcie.
Rury uktada¢ na podsypce z piasku grubosci 15 cm, tak, aby rura na catej dtugosci opierata sie o podtoze.
5.5. Zasypywanie wykopow
Zasypke Wykonawca wykona zgodnie z wymaganiami normy BN-72/8932-01, PN-B-10736:1999, oraz akceptacjq Inzyniera
wedtug specyfikacji (roboty ziemne). Zageszczenie wykopdw do wymaganego stopnia Is = 1.
Po zasypaniu pierwszej warstwy gruntem bez grud i kamieni nalezy utozy¢ taSme sygnalizacyjna koloru zottego z metalizowang
$ciezka.
5.6. Roboty montazowe
5.6.1. Uktadanie rur
Przy uktadaniu kanatéw nalezy zachowa¢ minimalne odlegtosci od obiektéw terenowych. Nalezy uktadaé rury ze wskazanym w
dokumentaciji projektowej spadkiem.
Montaz rurociggéw moze odbywaé sie dwoma metodami:
- - montaz odcinkéw rurociggdw na powierzchni terenu i opuszczenie ich do wykopu,
- - montaz odcinkéw rurociggu w wykopie.
Rury w wykopie powinny by utozone w osi montowanego przewodu z zachowaniem spadkéw. Na catej dtugosci powinny
przylega do podfoza na co najmniej 1/4 obwodu.
5.6.2. Potaczenia rur i ksztattek z PVC-U
Przed montazem rur i ksztattek z PVC-U i PP nalezy dokona¢ ich ogledzin. Powierzchnie wewnetrzne i zewnetrzne rur oraz
ksztaltek powinny by gtadkie, czyste, bez przypalen, pozbawione nieréwnosci, poréw i jakichkolwiek innych uszkodzen w stopniu
uniemozliwiajacym spetnienie wymaga okreslonych w normach PN-EN 1401-1:1999, PN-EN 1401-3:2002(U) oraz PN-EN 1852-
1999, PN-EN 1852/A1:2004.
5.6.3. Potaczenia kielichowe na wcisk
Montaz potaczen kielichowych polega na wsunieciu (wcisnieciu) kofica rury w kielich, z osadzong uszczelka (pierscieniem
elastomerowym), do okreslonej gtebokosci. Dopuszczalne jest stosowanie $rodka smarujgcego utatwiajgcego wsuwanie. Nalezy
zwrdci szczegdlng uwage na osiowe wprowadzenie korica rury w kielich.
5.6.4. Studzienki kanalizacyjne
Studzienki kanalizacyjne powinny by szczelne i muszg spetnia¢ wymagania okre$lone w PN-B/10729:1999.
Elementy prefabrykowane studzienek, a takze studzienki z tworzyw sztucznych powinny by montowane zgodnie z instrukcjami
producentow.
Przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:
— studzienki przelotowe powinny by¢ lokalizowane na odcinkach prostych kanatéw w odpowiednich odlegtosciach (max. 50 m
przy srednicach kanatu do 0,50 m i 70 m przy $rednicach powyzej 0,50 m) lub na zmianie kierunku kanatu,
— wszystkie kanaty w studzienkach nalezy taczy¢ 0§ w 08 (w studzienkach krytych),
— studzienki nalezy wykonywaC na uprzednio wzmocnionym (warstwa, tucznia lub Zwiru) dnie wykopu i przygotowanym
fundamencie betonowym,

Komin wazowy powinien by¢ wykonany z kregdéw betonowych lub Zelbetowych o $rednicy 0,80 m wg BN-86/8971-08
[19]. Posadowienie komina nalezy wykona¢ na plycie Zelbetowej przejSciowej (lub rzadziej na kregu stozkowym) w takim
miejscu, aby pokrywa witazu znajdowata sie nad spocznikiem o najwigkszej powierzchni. Studzienki ptytkie moga by¢ wykonane
bez komindw wtazowych, wéwczas bezposrednio na komorze roboczej nalezy umiesci¢ ptyte pokrywowa, a na niej skrzynke
wiazowg wg PN-EN 124. Dno studzienki nalezy wykona¢ na mokro w formie ptyty dennej z wyprofilowana kineta. Kineta w dolnej
czesci (do wysokosci rownej potowie $rednicy kanatu) powinna mie¢ przekrdj zgodny z przekrojem kanatu, a powyzej
przedtuzony pionowymi Sciankami do poziomu maksymalnego napetnienia kanatu. Przy zmianie kierunku trasy kanatu kineta
powinna mie¢ ksztalt tuku stycznego do kierunku kanatu, natomiast w przypadku zmiany $rednicy kanatu powinna ona stanowi¢
przejscie z jednego wymiaru w drugi. Dno studzienki powinno mie¢ spadek co najmniej 3 %o w kierunku kinety. Studzienki
usytuowane w korpusach drogi (lub innych miejscach narazonych na obcigzenia dynamiczne) powinny mie¢ wtaz typu ciezkiego
wg PN-EN 124. W innych przypadkach mozna stosowa¢ wtazy typu lekkiego wg PN-EN 124. Poziom wlazu w powierzchni
utwardzonej powinien by¢ z nig réwny, natomiast w trawnikach i zielencach gérna krawedz wtazu powinna znajdowac sie na
wysokoéci min. 8 ¢cm ponad poziomem terenu. W $cianie komory roboczej oraz komina wlazowego nalezy zamontowaé
mijankowo stopnie ztazowe w dwdch rzedach, w odlegto$ciach pionowych 0,30 m i w odlegto$ci poziomej osi stopni 0,30 m.
5.5.4. Studzienki Sciekowe

Studzienki sciekowe, przeznaczone do odprowadzania wéd opadowych z jezdni drdg i placow, powinny by¢ z wpustem
ulicznym Zeliwnym i osadnikiem.

Podstawowe wymiary studzienek powinny wynosic:

— gtebokos¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylotu przykanalika - wg dokumentaciji projektowe;,
— gtebokos¢ osadnika wg dokumentaciji projektowe,
— $rednica osadnika (studzienki) 0,50 m.

Krata $ciekowa wpustu powinna by¢ usytuowana w $cieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien by¢ usytuowany 2
cm ponizej $cieku jezdni. Lokalizacja studzienek wynika z rozwigzania drogowego. Kazdy wpust powinien by¢ podtgczony do
kanatu za po$rednictwem studzienki rewizyjnej potaczeniowej, Wpustéw deszczowych nie nalezy sprzega¢. Gdy zachodzi
konieczno$¢ zwigkszenia powierzchni sptywu, dopuszcza sie w wyjatkowych przypadkach stosowanie wpustéw podwéjnych. W
przypadkach kolizyjnych, gdy zachodzi konieczno$¢ usytuowania wpustu nad istniejgcymi urzadzeniami podziemnymi, mozna
studzienke Sciekowg wyptyci¢ do min. 0,60 m nie stosujgc osadnika. Osadnik natomiast powinien byé ustawiony poza kolizyjnym
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urzadzeniem i potaczony przykanalikiem ze studzienka, jak rowniez z kanatem zbiorczym. Odlegto$¢ osadnika od kraweznika
jezdni nie powinna przekraczac 3,0 m.

16. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 6
6.1. Kontrola jakosci materiatow
Wszystkie materiaty przeznaczone do wykonania sieci musza odpowiada¢ wymogom dokumentaciji projektowej i ST oraz musza
posiadac aprobate techniczng, certyfikaty i uzyskac¢ akceptacje Inzyniera.
Przed rozpoczeciem uktadania sieci Wykonawca jest zobowigzany okresli¢ jakos¢ materiatow przedktadajac do oceny Inzyniera
probki materiatow, ktore ma zamiar stosowac wskazujac ich pochodzenie, typ i jakoSc¢.
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania betonu, zapraw, elementéw prefabrykowanych studni
zgodnie z wymogami Specyfikacji ,Roboty betonowe i zelbetowe”.
6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie i z czestotliwo$cig okre$long w
PZJ i zaakceptowang prze Inzyniera.
W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:
— sprawdzenie rzednych zatozonych faw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktéw wysokosciowych z
doktadnoscig do 1 cm,
— badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda,
— badanie i pomiary szerokosci, grubo$ci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa mineralnego lub betonu,
— badanie odchylenia osi kolektora,
— sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacjg projektowg zatozenia przewodéw i studzienek,
— badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,
— sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodow,
— sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania przewodoéw,
— badanie wskaznikdw zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,
— sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek Sciekowych (kratek) i pokryw wtazowych,
— sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.
6.2.3. Kontrola powykonawcza
Szczelno$¢ przewodow wraz z podigczeniami i studzienkami nalezy zbadaé zgodnie z zasadami okre$lonymi w PN-EN
1610:2002. Badanie to powinno by¢ przeprowadzone z uzyciem powietrza (metoda L) lub wody (metoda W).
Metoda bada powinna by wskazana w dokumentacji projektowej lub specyfikacji technicznej (ST). Przewdd kanalizacyjny spetnia
wymagania okreslone w normie (podczas badania szczelno$ci przy uzyciu powietrza), gdy spadek cisnienia zmierzony po
uptywie czasu badan jest mniejszy ni okre$lony w tabeli 3 PN-EN 1610:2002.
Jezeli w czasie wykonywania proby szczelnoSci z uzyciem powietrza wystepuja uszkodzenia, nalezy przeprowadzi badanie wodg
i wyniki te powinny by¢ decydujace.
Wymagania dotyczace badania szczelno$ci przy pomocy wody, sg spetnione, jezeli ilos¢ wody dodanej (podczas wykonywania
badan) nie przekracza:
- 0,15 I/m2 w czasie 30 min. dla przewodéw,
- 0,20 I/m2 w czasie 30 min. dla przewoddw wraz ze studzienkami wtazowymi,
- 0,40 I/m2 w czasie 30 min. dla studzienek kanalizacyjnych,
- m2 - odnosi sie do wewngtrznej powierzchni zwilzonej rur i studzienek.
6.2.4. Zasady postepowania z wadami wykonanych robét
Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli
materiaty nie spetniajace wymagarn zostang wbudowane lub zastosowane to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na
wiasciwe, na wiasny koszt.

17. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST ,Wymagania ogélne”.
Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiaru sa;
- - wykopy i zasypka - m3,
- - umocnienie cian wykopow - m2,
- - wykonanie podtoza - m3 (lub m2 i grubo$¢ warstwy w m).
-- kanaty i przykanaliki rurowe — mb,
-- studnie i ksztattki — szt.
Obmiaru rob6t podstawowych sieci i przytaczy kanalizacyjnych dokonuje sig z uwzglednieniem podziatu na:
- - rodzaj rur i ich $rednice,
- - rodzaj wykopu - 0 $cianach pionowych lub skarpowych,
- - gleboko$¢ posadowienia rurociggu liczac od powierzchni terenu,
- - poziom wody gruntowe;.
Diugo$¢ kanatow obmierza sie w metrach wzdtuz osi. Do diugo$ci kanatow nie wlicza sie komor i studni rewizyjnych (liczac ich
wymiar wewnetrzny).
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Zwezki zalicza sie do przewodow o wiekszej Srednicy.

Podtoza pod rurociggi obmierza sie w metrach kwadratowych, a obetonowanie kanatéw - w metrach sze$ciennych zuzytego
betonu.

Ksztaltek nie wlicza sie do dtugosci rurociagu, a oblicza sig ich liczbe w sztukach.

Studni rewizyjne z prefabrykatow betonowych i tworzyw sztucznych okre$la si¢ w kompletach zaleznie od $rednicy, rodzaju
gruntéw (dla studni wykonywanych metoda studniarska) i gtebokosci. Gtebokos¢ studni okresla sie jako rdznice rzednych wazu i
dna studni.

Diugos¢ odcinkéw kanatow i kolektoréw poddanych prébie szczelnosci nalezy mierzy miedzy osiami studzienek rewizyjnych,
ograniczajgcych odcinek poddany prébie.

18. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano ST ,Wymagania ogéine”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.1. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegajg wszystkie technologiczne czynnoéci zwigzane z budowa sieci, a
mianowicie ;

- roboty montazowe wykonania rur kanatéw i przytaczy,

- préby ciSnieniowe,

- wykonanie izolacji antykorozyjnej studni betonowych,

- zasypanie i zageszczenie wykopu,
Odbior robét zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania
0gbInego postepu robot.
8.2. Odbior techniczny czesciowy
Badania przy odbiorze technicznym cze$ciowym polegajg na:
- zbadaniu zgodnoéci usytuowania i dtugosci przewodu z dokumentacjg. Dopuszczalne odchylenie w planie osi przewodu od osi
wytyczonej nie powinno przekracza¢ +2 cm. Dopuszczalne odchylenie rzednych utozonego przewodu od przewidzianych w
projekcie nie powinno przekraczaé +1 cm,
- zbadaniu podtoza naturalnego przez sprawdzenie nienaruszenia gruntu. W przypadku naruszenia podtoza naturalnego, sposob
jego zageszczenia powinien by¢ uzgodniony z projektantem lub nadzorem,
- zbadaniu podfoza wzmocnionego przez sprawdzenie jego grubosci i rodzaju, zgodnie z dokumentacjg - zbadaniu materiatu
ziemnego uzytego do podsypki i obsypki przewodu, ktéry powinien by drobny i $rednioziamisty, bez grud i kamieni. Materiat ten
powinien by¢ zageszczony,
- zbadaniu szczelnoSci przewodu. Badanie szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z PN-EN 1610 dla kanalizacji
grawitacyjnej.
Szczelno$¢ przewodow i studzienek kanalizacji grawitacyjnej powinna gwarantowaé utrzymanie przez okres 30 minut cisnienia
prébnego, wywotanego wypetnieniem badanego odcinka przewodu wodg do poziomu terenu. Cisnienie to nie moze by mniejsze
niz 10 kPa i wieksze niz 50 kPa, liczac od poziomu wierzchu rury.

Dopuszcza sie wykonywanie proby szczelno$ci za pomocg powietrza wg PN-EN 1610.
Wyniki badan, powinny by wpisane do dziennika budowy, ktory z protokotem proby szczelnoSci przewodu, inwentaryzacjq
geodezyjng (dopuszcza sie inwentaryzacje szkicowa) oraz certyfikatami i deklaracjami zgodnosci z polskimi normami i
aprobatami technicznymi, dotyczacymi rur i ksztattek, studzienek kanalizacyjnych, zwienczen wpustow i studzienek
kanalizacyjnych jest przediozony podczas spisywania protokotu odbioru technicznego - cze$ciowego (zatacznik 1), ktdry stanowi
podstawe do decyzji 0 mozliwo$ci zasypywania odebranego odcinka przewodu sieci kanalizacyjnej.
Wymagane jest takze dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniu odbioru technicznego cze$ciowego. Kierownik budowy
jest zobowigzany, zgodnie z art. 22 ustawy Prawo budowlane, przy odbiorze technicznym - cze$ciowym przewodu
kanalizacyjnego, zgtosi inwestorowi do odbioru roboty ulegajace zakryciu, zapewni dokonanie prob i sprawdzenie przewodu,
zapewni¢ geodezyjng
inwentaryzacje przewodu, przygotowa¢ dokumentacje powykonawcza.
8.3. Odbior koncowy

Po wykonaniu wszystkich prac nalezy dokona¢ komisyjnego odbioru korcowego ( w ramach Przejecia Koncowego Robét)
zgodnie z wymogami okreslonymi w ST ,Wymagania ogéine”.
Badania przy odbiorze technicznym koricowym polegajg na:
- zbadaniu zgodno$ci dokumentaciji technicznej ze stanem faktycznym i inwentaryzacjg geodezyjna,
- zbadaniu zgodno$ci protokotu odbioru wynikow badan stopnia zageszczenia gruntu,
- zasypki wykopu,
- zbadaniu rozstawu studzienek kanalizacyjnych,
- zbadaniu protokotéw odbioréw préb szczelnosci przewoddw kanalizacyjnych.
Wyniki bada powinny by wpisane do dziennika budowy, ktéry z protokotami odbiorédw technicznych czesciowych przewodu
kanalizacyjnego, projektem ze zmianami wprowadzonymi podczas budowy, wynikami bada stopnia zageszczenia gruntu zasypki
wykopu, inwentaryzacjg geodezyjng, protokotem szczelnosci systemu kanalizacji grawitacyjnej nalezy przekaza¢ inwestorowi
wraz z wykonanym przewodem sieci kanalizacyjnej.
Konieczne jest dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniu odbioru technicznego koficowego.
Teren po budowie przewodu kanalizacyjnego powinien by¢ doprowadzony do pierwotnego stanu.
Kierownik budowy przekazuje inwestorowi instrukcje obstugi okreslonego systemu kanalizacyjnego. Kierownik budowy jest
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- 0 wykonaniu przewodu kanalizacyjnego zgodnie z dokumentacjg projektowg i warunkami pozwolenia na budowe,
- 0 doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy, a takze - w razie korzystania - ulicy i sgsiadujacej z budowg
nieruchomo$ci.

19. PODSTAWA PLATNOSCI
Platnos¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru robdt wykonanych wg niniejszej ST i po dokonaniu odbioréw technicznych
wykonanych robot. Cena jednostkowa zawiera wykonanie robot jak w p. 1.3.
Ceny jednostkowe wykonania robét lub kwoty ryczattowe obejmujace roboty montazowe sieci i przytaczy uwzgledniaja;
roboty przygotowawcze; wytyczenie trasy sieci i przytaczy
wykonanie rob6t ziemnych
dostarczenie materiatow, narzedzi i sprzetu
przenoszenie podrecznych urzadzer i sprzetu w miare postepu robé6t
montaz rurociggdw i armatury
wykonanie préb szczelnosci
usunigcie wad i usterek powstatych w czasie wykonywania robot
przywrécenie terenu do stanu pierwotnego
Podstawe rozliczenia oraz ptatnoSci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$é tych rob6t obliczona na
podstawie okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robét potwierdzonych przez
zamawiajgcego lub ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robét.
Ceny jednostkowe wykonania robot lub kwoty ryczattowe obejmujace roboty montazowe sieci kanalizacyjnych z tworzyw
sztucznych uwzgledniajg;
- przygotowanie stanowiska roboczego,
- dostarczenie materiatdw, narzedzi i sprzetu,
- obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej obstugi,
- przenoszenie podrecznych urzadzen i sprzetu w miare postepu robot,
- wykonanie robot ziemnych,
- montaz rurociggéw i obiektow sieciowych i urzadzen,
- wykonanie préb szczelnosci,
- usuniecie wad i usterek powstatych w czasie wykonywania robot,
- doprowadzenie terenu po budowie przewoddw kanalizacyjnych do stanu pierwotnego.
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20. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pdzn. zm.).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zaméwie publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - 0 wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r. Nr 147, poz. 1229).

Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z p6zn. zm.).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z pdzn. zm.).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. Z 2004 r. Nr 204, poz. 2086).

Ustawa z dnia 7 czerwca 2001 r. - 0 zbiorowym zaopatrzeniu w wode i zbiorowym odprowadzeniu $ciekéw (Dz. U. Nr 72, poz.
T47).

Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2 kwietnia 2001 r. - w sprawie geodezyjnej ewidenciji sieci
uzbrojenia terenu oraz zespotow uzgadniania dokumentacji projektowej (Dz. U. Nr 38, poz. 455).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie systemoéw oceny zgodno$ci wyrobéw budowlanych
oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie okreslenia polskich jednostek organizacyjnych
upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania
lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. - w sprawie ogdlnych przepisow bezpieczenstwa i
higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenistwa i higieny pracy podczas wykonywania
robét budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia oraz planu bezpieczenistwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie sposobow deklarowania wyrobéw budowlanych
oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. - zmieniajace rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. - w sprawie szczego6towego zakresu i formy dokumentacii
projektowej, specyfikaciji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U.
Nr 202, poz. 2072).

Normy
PNLEN 1R10:-900°2 Riidawa 1 hadania nreawndAw kanalizarvinveh
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PN-EN 752-1:2000 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogdine i definicje

PN-EN 752-2:2000 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania

PN-EN 1401-1:1999 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe z
niezmigkczonego polichlorku winylu (PVC-U) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztattek i systemu
PN-ENV 1401-3:2002 (U) Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnej bezci$nieniowej kanalizacji
deszczowej i Sciekowej. Nieplastyfikowany polichlorek winylu (PVC-U). Cze$¢ 3: Zalecenia dotyczace wykonania instalacji
PN-EN 1852-1:1999 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe z
polipropylenu (PP) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztaltek i systemu

PN-EN 1852-1:1999/A1:2004 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe z
polipropylenu (PP) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztattek i systemu (Zmiana A1)

PN-ENV 1852-2:2003 Systemy przewoddw z tworzyw sztucznych do podziemnej bezcisnieniowej kanalizacji deszczowej i
sanitarnej. Polipropylen (PP). Cze$¢ 2: Zalecenia dotyczace oceny zgodnoSci

PN-EN 588-1:2000 Rury widkno-cementowe do kanalizacji. Rury, ztacza i ksztattki do systeméw grawitacyjnych

PN-EN 588-2:2000 Rury wtdkno-cementowe do kanalizacji. Cze$¢ 2: Studzienki wtazowe i niewtazowe

PN-EN 124:2000 Zwiericzenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego i kotowego. Zasady
konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscig,

PN-64/H-74086 Stopnie Zeliwne do studzienek kontrolnych

PN-B 10729:1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

PN-B 12037:1998 Wyroby budowlane ceramiczne. Cegly kanalizacyjne

PN-EN 476:2001 Wymagania ogdlne dotyczace elementéw stosowanych w systemach kanalizacji grawitacyjnej

PN-EN 681-1:2002 Uszczelnienia z elastomerdw. Wymagania materiatowe dotyczace uszczelek ztgczy rur wodociggowych i
odwadniajacych. Czes¢ 1: Guma

PN-EN 681-2:2002 Uszczelnienia z elastomeréw. Wymagania materiatowe dotyczace uszczelek ztaczy rur wodociggowych i
odwadniajacych. Czes¢ 2: Elastomery termoplastyczne
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S8T7-02.04 — PRZECISKI STEROWANE I PRZEWIERTY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
przekraczaniem przeszkdd terenowych metodg przecisku lub przewiertu na trasach rurociggéw, ktére zostang wykonane w
ramach zadania: ,Bu
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi obowigzujaca podstawe, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacii
robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t objetych ST
Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace wykonanie i odbiér robét zgodnie z punktem
1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem kanalizacji
deszczowej pod drogami. W zakres tych robot wchodza;
* roboty przygotowawcze,
+ wykonanie przecisku (przepychu) wraz ze stabilizacjq gruntu pod urzadzenia przepychowe,
* przekopy dla utozenia rury ochronnej
* przecigganie kanatéw przewodowych w rurach ochronnych,
« przywrécenie terenu do stanu pierwotnego
* kontrola jakosci sieci.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Przeszkoda - obiekty, urzadzenia, instalacje zlokalizowane na trasie projektowanej sieci.
1.4.2. Przecisk (przepych) — zabudowa rury stalowej w podiozu gruntowym przeszkody poprzez wcisk za pomocg maszyny do
wiercen poziomych.
1.4.3. Rura ochronna - rura o $rednicy wiekszej od kanatu, usytuowana w przyblizeniu, wspdtosiowo z kablem, stuzaca do
przenoszenia obcigzen zewnetrznych.
1.4.4. Rura przeciskowa (przepychowa )- rura stalowa dla wykonania przejscia.
1.4.5. Komora przeciskowa wykop w gruncie 0 ubezpieczonych $cianach, dla ustawienia maszyny przewiertowej,
1.4.6. Komora kontrolna wykop w gruncie o ubezpieczonych $cianach, dla kontroli parametréw koncowych przecisku.
1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ,\WWymagania ogélne” pkt 1.4.
,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w czesci ,Wymagania ogéine” pkt 1.5. Wykonawca robét jest odpowiedzialny za
jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjq Techniczng, obowigzujacymi przepisami i
normami.
Wymagania dotyczace robét sg okreslone szczegtowo w punkcie 5 niniejszej specyfikacji.
Ponadto wykonawca robét wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w cze$ci ,Wymagania ogoine” pkt 2.
Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny by¢ dopuszczone do obrotu powszechnego lub jednostkowego stosowania w
budownictwie oraz muszg spetnia¢ standardy okre$lone w przytoczonych normach, posiadaé odpowiednie certyfikaty, aprobaty
techniczne i deklaracje zgodno$ci oraz uzyska¢ akceptacje Inspektora nadzoru.
Materiaty do wykonania robét przy wykonaniu przejscia stosowac¢ zgodnie z niniejsza ST i rysunkami;
2.2. Rury przeciskowe
2.2.1. Rury stalowe przewodowe gtadkie zgodne z dokumentacijq projektowa i STWIORB. Rury stalowe, bez szwu walcowane na
gorgco ogblnego zastosowania wg PN-80/H-74219 malowane wewnetrznie asfaltozg (WM) i zabezpieczone zewnetrznie
powtoka bitumiczng z podwdjng przektadka (Z02). Zakoriczenie rury ochronnej w zaleznosci od kategorii drogi nalezy wykonaé
za pomocg studzienek - komér lub specjalnych uszczelnier z zastosowaniem rurki sygnalizacyjnej.
Uszczelnienia rur ochronnych
Do uszczelnienia koficowek rur ochronnych nalezy stosowac:
- potpierscienie wykonane z blachy stalowej grubo walcowanej na goraco StO grubosci od 5 do 19 mm,
- prety dystansowe (minimum 3 szt.) okragte walcowane na goraco StO $rednicy od 8 do 14 mm,
- sznur konopny krecony, czesankowy, surowy,
- asfalt izolacyjny wysokotopliwy IW-80, IW-100.
- rurka sygnalizacyjna
2.3. Sktadowanie materiatow
Wszystkie wyroby nalezy uktada¢ wedtug poszczegdinych grup, wielko$ci i gatunkdw w sposdb zapewniajacy stateczno$¢ oraz
umozliwiajacy dostep do poszczegdlnych grup.
Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢ wod sanitarnych i opadowych.
Rury stalowe nalezy sktadowa¢ pod zadaszeniem, uktadajac je w pozyciji lezacej jedno- lub wielowarstwowo.
Pierwszg warstwe rur nalezy utozy¢ na podktadach drewnianych, zabezpieczajac klinami umocowanymi do podktaddw pierwszy i
ostatni element warstwy przed przesunigciem.
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3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu uzywanego do realizacii sieci z przytaczami podano w ST ,Wytyczne ogdlne” pkt 3.
Sprzet do wykonania rohét ziemnych, przygotowawczych, montazowych i wykonczeniowych
W zaleznosci od potrzeb Wykonawca przystepujac do wykonania rob6t powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu:
- Uurzadzenie do wykonywania przeciskéw,
- zespot agregatéw zapewniajacych zasilanie energetyczne.
- zgrzewarek doczotowych z rejestracjq zgrzewu i mozliwoscig wydruku danych zgrzewu,
- urzadzen pomocniczych do zgrzewania tj, kalibratory , obcinarki itp.
- niezbednych narzedzi montazowych,
- S$rodkow transportowych przystosowanych do charakteru wykonywanych robét i transportu materiatow,
- zuraw samochodowy,
- urzadzen do odwodnienia wykopdw,
- wycigg do urobku ziemi z napedem elektrycznym 1,6-2,3 t
- samochdd samowytadowczy.
- koparka podsigbierna o poj naczynia 0,25-0,60 m3
Sprzet montazowy i $rodki transportu musza by¢ w petni sprawne i dostosowane do technologii i warunkéw wykonawczych robét
oraz zaakceptowany przez Inzyniera.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST. ,Wymagania ogdlne ,, pkt. 4.
Srodki transportowe musza spefniaé wymagania wynikajace z obowiazujacych w Polsce przepiséw, jak rowniez bezpieczenistwo
uzytkownikow drog oraz pracownikéw na terenie budowy.
Ponadto musza zapewni¢ warunki transportu materiatow, gwarantujgc zachowanie ich wymaganej jako$ci.
4.2. Transport rur
Transport rur ze wzgledu na wiasciwoSci winien by¢ prowadzony w sposob uniemozliwiajacy uszkodzenie materiatu. Moze by¢
prowadzony dowolnymi Srodkami transportu, jednak ze wzgledu na specyfikacje towaru najczesciej odbywa sie transportem
samochodowym (samochody skrzyniowe o odpowiedniej diugosci, aby wolne korce rur wystajace poza skrzynie tadunkowg nie
byly dtuzsze niz 1 m.

- przewdz rur i prace przetadunkowe powinny sie odbywac przy temperaturach powietrza w przedziale od +5 do +30°C,

- podczas prac przetadunkowych rur nie nalezy rzucac i przeciaga¢ po podtozu,

- transport rur nie pakietowanych; w samochodzie rury powinny by¢ uktadane na réwnym podfozu, na podktadach
drewnianych o szeroko$ci co najmniej 10 cm i grubosci co najmniej 2,5 cm; utozonych prostopadle do osi rury i
zabezpieczone przed zarysowaniem przez przetozenie tektury falistej i desek pod tancuchy spinajace boczne $ciany skrzyn
samochodowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST. ,Wymagania ogélne” pkt.5.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji zarys metodologii robét, uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg,
wykonywane sieci i montaz urzadzen.
Wykonanie robot jak okreslono w specyfikaciji, badz inne o ile zatwierdzone zostanie przez Inzyniera.
5.2. Roboty przygotowawcze
Uprawniony geodeta na zlecenie Wykonawcy dokona wytyczenia rurociagow, trwale oznaczy w terenie za pomocg kotkéw
osiowych, kotkéw Swiadkowych i kotkéw krawedziowych. W miejscach dostepnych, ale nie narazonych na zniszczenie powinny
by¢ ustalone repery robocze nawigzane do sieci paristwowej.
5.3. Kolejnos$¢ wykonania robot (Przecisk)
1. wykona¢ komore przeciskowg prostokatng o $cianach ubezpieczonych wypraskami stalowymi o wymiarach
okreslonych w dokumentacji projektowej,
2. wykona¢ komore kontrolna,
3. ubezpieczy¢ dno komory i Sciane oporowa ptytami zelbetowymi drogowymi,
4. wykonac¢ przecisk rury stalowej,
5. usunag grunt z wnetrza rury przeciskowej,
6. wprowadzi¢ rure przewodowg do rury przeciskowej,
7. uszczelni€ konce rury przeciskowej,
8. przywroci¢ uksztattowania terenu wokoét studzienek do stanu pierwotnego.
5.3.1. Komora przeciskowa
Komore wykona¢ o $cianach ubezpieczonych wypraskami stalowymi o wymiarach okre$lonych w dokumentaciji projektowe;.
Wybra¢ grunt z wnetrza komory i wywie$¢ na odktad. Dno komory i Sciang oporowg ubezpieczy¢ ptytami betonowymi. Nastepnie
wykonac¢ otwdr w Scianie komory dla rury przeciskowej. Odwodnienia zewnetrzne, w gruntach nawodnionych, stosowaé zgodnie
z projektem.
5.3.2. Opis technologii przecisku
Przeciski nalezy wykonywa¢ za pomocg maszyn przeciskowych ustawionych w komorze przeciskowej. Prace rozpoczaé od
dokfadnego ustawienia urzadzenia w komorze zgodnie z kierunkiem i zatozonym spadkiem. Nastepnie przeciskamy rure stalowg
do studni kontrolnej. Diugo$¢ odcinkow zalezy od mozliwosci wykonania diugosci komory przeciskowej. taczenia
poszczegdlnych odcinkédw rur stalowych nalezy dokona¢ za pomocg spawania elektrycznego. Miejsca spawania nie powinny
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powierzchni. Ponadto nie powinny mie¢ rys, peknie¢ i innych wad. Do spawania zaleca si¢ stosowanie elektrod EP146.
Spawacze wykonujacy zlacza spawane powinni mie¢ aktualne uprawnienia specjalistyczne, odpowiednie do zakresu
wykonywanych rob6t udokumentowane wpisem do ksigzeczki spawacza. Rury przeciskowe w komorze przeciskowej nalezy
utozy¢ na podktadach ze spadkami podanymi w dokumentacji projektowej na poziomie umozliwiajgcym wprowadzenie rury
przewodowej na rzednych podanych w dokumentaciji projektowej. Kierunek i zatozony spadek podlegajq statej kontroli i winny
by¢ korygowane w trakcie przepychu. Po przeci$nigciu rury stalowej i osiggnieciu zatozonego punktu, usuwamy grunt z wnetrza
rury. Przecigganie rury przewodowej wykona¢ na ptozach z PE. Wysoko$¢ ptozy dobra¢ do projektowanych rzednych i spadku.
Uszczelni¢ przestrzen miedzy rurg ostonowg i kanatowa, zaizolowac spoiny obwodowe, uszczelni¢ koncowki rur materiatami
okreslonymi w dokumentacji projektowej. Po wykonaniu przecisku i demontazu urzadzenia w miejscu komory przeciskowej i
kontrolnej zabudowujemy studzienke docelowg zgodnie z projektem.

5.4. Wprowadzenie rur przewodowych do rur przeciskowych .

Rury przewodowe do rur przeciskowych i ostonowych nalezy wprowadzi¢ za pomoca ptoz pierscieniowych typu RACI lub innych.
Przed rozpoczeciem montowania ptéz nalezy ustali¢ ich ilos¢ i typ elementéw ptéz odpowiednich do Srednicy rury przewodowe;j.
Otwarte pierscienie luzno potaczy¢ na rurociagu, konce pierscieni wsunac jeden w drugi i lekko zazebi¢. Miejsce styku rury
przewodowej z pierscieniem owing¢ tasma EVO. PierScienie ptozy zacisna¢ symetrycznie przy pomocy urzadzenia zaciskowego
do montazu az niemozliwe bedzie przesuwanie pierScienia po rurze przewodowej. Elementdw pidz nie mozna zaciskaé
jednostronnie. PotoZzenie ptdz na rurociggu nalezy ustali¢ weze$niej, pdzniejsze rozwigzanie ptoz jest niemozliwe. Przy ustalaniu
wysokosci ptéz nalezy zwréci¢ uwage, aby kielichy rur PVC nie opieraly sie na rurze przeciskowej lub ochronnej. Plozy winny
znajdowac sie bezposrednio za kielichami rur. Przy koncach rur przeciskowych lub ostonowych nalezy zamontowa¢ po dwa
pierscienie. Przestrzeh pomiedzy rurg przeciskowg lub ostonowg a rura przewodowg na koricach na dtugosci 10 cm nalezy
zamknag korkiem z pianki poliuretanowej i pierScieniem samouszczelniajgcym.

5.5. Przewiert sterowany

Roboty zwigzane z realizacjg przewiertéw bedzie obejmowac wykonanie:

- wytyczenie geodezyjnego kierunku przewiertu oraz komaér roboczych,

- przekopdw kontrolnych celem doktadnego zlokalizowania sytuacyjnego i wysokosciowego urzadzen podziemnych (linii
kablowych),

- wykonanie przewiertu jedng a dwoch wiw metod,

- rozbidrke umocnien wykopow wraz z zasypka z zageszczeniem,

- uporzadkowanie terenu wraz z zahumusowaniem i przekazaniem pasa robot

Opis technologii przewiertu sterowanego

Technologia przewiertéw sterowanych polega na wykonaniu otworu pilotazowego, nastepnie jego rozwierceniu do odpowiednie;
Srednicy i wciggnieciu zaprojektowanej rury ostonowej, przewodowej lub kabla. Sterowanie uzyskuje sie tylko podczas
wykonywania przewiertu pilotazowego. Precyzyjne sterowanie odwiertem prowadzi sie specjalnie skonstruowang gtowicqy
wiercaca. W glowicy tej umieszczona jest sonda, dzieki ktorej kontroluje i koordynuje sie na biezaco droge przewiertu. W razie
wystapienia na trasie urzadzen podziemnych czy przeszkdd terenowych istnieje mozliwoS¢ ominigcia ich poprzez zmiang
kierunku i gtebokosci wiercenia.

Gtebokos¢ posadowienia rur pod terenem winna by¢ zgodna z profilem kanatu. Punkt wejScia i wyj$cia, promienie krzywizn oraz
katy wejscia i wyjscia dostosowane do projektu i rozmiaréw zastosowanej wiertnicy. Kat wejscia, tj. kat pod ktérym wprowadzana
jest w grunt glowica wiercaca, znajduje sie zazwyczaj w zakresie od 21% - 36% (12° -20°). Wielko$¢ kata zalezy od rozmiaréw
wiertnicy i od tego, kto jest jej producentem. Przy projektowaniu przyjeto kat rowny 30% (15°) dla uproszczenia oblicze 1
przyjmuje sie 1°= 2%. co mozna uzyskac¢ niezaleznie od zastosowanego typu wiertnicy. Miejsce ustawienia wiertnicy zalezy od
zaprojektowanego punktu wejécia oraz gteboko$ci posadowienia rury. Nalezy uwazaé, by promien krzywizny przewiertu nie byt
mnigjszy od dopuszczalnego promienia giecia Zerdzi wiertniczych. Dla rur PE i HDPE ograniczeniem jest promien giecia Zerdzi,
a nie samej rury. Dla rur stalowych odwrotnie. Maksymalne odchylenie Zerdzi na jej catkowitej diugosci nie
moze przekracza¢ - w zaleznosci od $rednicy Zerdzi - od 6% do 11%. W zaleznosci od klasy wiertnicy stosuje sie Zerdzie
dlugosci 3,0-3,5 m dla wiertnic $rednich. Majac zadang glebokos$¢, kat wejécia oraz dopuszczalne odchylenie Zerdzi ustalic
odlegtos¢, w jakiej nalezy ustawiC wiertnice. Do ustawienia wiertnicy potrzebne jest stanowisko o dtugosci od 4m do 10 m w osi
przewiertu i szerokosci 2 - 4 m w zaleznosci od klasy wiertnicy. Kat wyjcia utrzymywany jest z reguty w zakresie 20-30%, aby
utatwi¢ pdzniejsze wprowadzanie rury podczas przeciggania. Dla rur stalowych kat ten nie przekracza 2% do 4%. W punkcie
wyjscia nalezy przewidzie¢ miejsce sktadowania rury. Przed rozwiercaniem nalezy rure zgrza¢ lub zespawac tak, aby przeciggac¢
jeden odcinek w catosci. Nie mozna robi¢ przerw podczas przeciggania, szczeg6lnie na zgrzewanie
czy spawanie odcinkow rury. Lokalizacja przewiertu umozliwia miejsce od strony wyjécia, gdzie bedzie mozna caty odcinek rury
przygotowaC do wciggania. O ile wigkszo$¢ wiertnic jest na podwoziu gasienicowym i nie potrzebuje Zzadnych drég, o
tyle zestawy do przygotowywania i przechowywania ptuczki montowane sg przewaznie na przyczepach cigzarowych i wymagaja
przygotowania odpowiednich dojazdow. Korzystne jest, szczegdlnie dla wigkszych przewiertdw, zlokalizowanie
najblizszego  punktu  czerpania  wody  niezbednej do  przygotowania  pluczki.  Przewiert  pilotazowy
Pierwszym etapem przewiertu sterowanego jest wykonanie otworu pilotazowego. Do tego celu stuzy gtowica wiercaca
zakonczona  specjalng  plytkg  sterujgcg  odchylong od  osi  glowicy pod katem 15% - 20%.
W glowicy umieszczona jest sonda, ktéra podaje kat nachylenia gtowicy wzgledem poziomu, gteboko$¢ gtowicy w stosunku do
powierzchni  oraz, kat obrotu sondy czyli doktadne polozenie plytki sterujacej wzgledem osi  wiercenia.
Gtowica wiercaca jest tak uksztattowana, ze w przypadku réwnoczesnego obracania i pchania gtowicy tor przewiertu jest
prostoliniowy. W przypadku, gdy nie obracamy gtowica, a jedynie wpychamy jq w grunt, nastepuje skret w kierunku zaleznym od
potozenia plytki sterujacej. Przy przewiercie sterowanym, w celu okreSlenia pofozenia plytki sterujacej wzgledem
osi wiercenia, operuje sie godzinami na tarczy zegara tzn. ustawienie gtowicy "na godzine 12" powoduje odchylenie przewiertu
do gory, "na godzing 6" do dotu, "na godzing 9" w lewo i "na godzing 3" w prawo. Przy sterowaniu mozliwe sg wszystkie

1etawwiania naécradnia nn * "na AanAd=ina Q" ~-vuli w lawn 1w AA} PAadrsae winkanminaania abwarit nilatazawvnwiann tr-cha namintacr Qo



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

odchylenie trasy przewiertu (sterowanie) nie moze przekracza¢ dopuszczalnego odchylenia Zerdzi j. 6 -10%. Przy pierwszych
dwach Zerdziach nie powinno sie sterowaé ze wzgledu na ustawienie Zerdzi w automatycznych imadtach do ich skrecania i
rozkrecania. Mimo ze metoda przewiertdw sterowanych daje mozliwos¢ wykonywania skretow, powinno dazy¢ sie
do wykonania przewiertu po trajektorii jak najbardziej zblizonej do linii prostej. Utatwia to zdecydowanie pozniejsze przecigganie
rury. Srednica otworu pilotazowego zalezy od uzytej plytki sterujacej (mi bardziej miekki grunt, tym jest ona
szersza) i wynosi 70-140 mm. Poszerzenie otworu i przecigganie rurociggu. Po wykonaniu otworu pilotazowego, gtowica
wiercaca zostaje zdemontowana, a na jej miejsce montuje sie odpowiedni rozwiertak. Rozwiercanie moze by¢ jednokrotne
lub wielokrotne. Jezeli $rednica rury nie jest zbyt duza to bezposrednio za rozwiertakiem mocujemy rure. Wiekszos¢
rozwiertakow posiada wbudowany kretlik, zapobiega on obracaniu sie rury. W innym przypadku kretlik taki montujemy
dodatkowo miedzy rozwiertakiem a wciggang rurg. Jezeli $rednica rury jest znaczna, to podczas pierwszego rozwiercania do
rozwiertaka od strony wyjscia montujemy kolejno Zerdzie wiertnicze. Po osiagnieciu przez rozwiertak punktu wejcia wiertnicy
demontujemy go faczac ze soba Zerdzie, a po drugiej stronie w punkcie wyjécia montujemy kolejny wigkszy rozwiertak.
Operacje rozwiercania powtarza si¢, az do uzyskania odpowiedniej $rednicy otworu. Rozwiercony otwor powinien by¢ wigkszy od
Srednicy wprowadzanej rury PE lub HDPE: - ok, 35% dla dugosci 100 m - 300 m
Minimalna gteboko$¢ posadowienia rury nie powinna by¢ mniejsza od 8 $rednic otworu rozwiercanego. Podczas wykonywania
otworu pilotazowego, a nastepnie przy rozwiercaniu powrotnym przez caly czas podawana jest ptuczka, ktérej zadaniem jest
transport urobku z otworu, stabilizacja otworu, chtodzenie gtowicy wiercacej i rozwiertakéw oraz ochrona i zmniejszenie tarcia
przy instalowaniu rury. Przy prawidtowo wykonywanym przewiercie ptuczka powinna powoli wyptywa¢ z otworu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 6
6.1. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow do obsypek i podsypek oraz ustali¢
wymagane recepty laboratoryjne.
6.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie i z czestotliwo$cig okreslong w
PZJ i zaakceptowang prze Inzyniera.
W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowacé:
— sprawdzenie rzednych zatoZzonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktéw wysoko$ciowych z

doktadnos$cig do 1 cm,

— badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda,
— badanie zgodnosci ustawienia spadku rury przeciskowej w komorze przeciskowej ze spadkiem przewodu w dokumentacii

projektowej,
— badanie odchylenia osi rury,
— sprawdzenie prawidtowos$ci potgczenia przewodow,
— sprawdzenie prawidtowosci zatozenia ptoz,
— badanie odchylenia spadku rury przeciskowej,
— sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodow,
— sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania przewodow,
— badanie wskaznikdw zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,
— sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.
6.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
- odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wigcej niz £5 cm,
- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,
- rzedne na poczatku i koiicu rury ochronnej powinny by¢ wykonane z doktadno$cig do £5 mm.
6.4. Zasady postepowania z wadami wykonanych robét
Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji zostang odrzucone. Jesli
materiaty nie spetniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na
wiasciwe, na wiasny koszt.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST ,Wymagania ogéine”.

Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiaru sa;

- - wykopy i zasypka - m3,

- - umocnienie cian wykopow - m2,

- - wykonanie podtoza - m3 (lub m2 i grubo$¢ warstwy w m).

-- kanaly rurowe — mb,

-- studnie i ksztattki — szt.
Obmiaru robot podstawowych sieci i przytaczy kanalizacyjnych dokonuije sie z uwzglednieniem podziatu na:
- - rodzaj rur i ich $rednice,
- - rodzaj wykopu - 0 $cianach pionowych lub skarpowych,
- - gteboko$¢ posadowienia rurociggu liczac od powierzchni terenu,
- - poziom wody gruntowe;.
Diugo$¢ kanatow obmierza sie w metrach wzdtuz osi. Do diugosci kanatow nie wlicza sie komor i studni rewizyjnych (liczac ich
wymiar wewnetrzny).
Zwezki zalicza sie do przewodow o wiekszej Srednicy.
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Podtoza pod rurociagi obmierza si¢ w metrach kwadratowych, a obetonowanie kanatéw - w metrach szesciennych zuzytego
betonu.
Ksztattek nie wlicza sie do dtugosci rurociagu, a oblicza sig ich liczbe w sztukach.
Studni rewizyjne z prefabrykatéw betonowych i tworzyw sztucznych okresla sie w kompletach zaleznie od $rednicy, rodzaju
gruntéw (dla studni wykonywanych metodg studniarska) i gtebokosci. Gteboko$¢ studni okre$la sie jako réznice rzednych wiazu i
dna studni.
Diugos¢ odcinkéw kanatow i kolektoréw poddanych prébie szczelnosci nalezy mierzy miedzy osiami studzienek rewizyjnych,
ograniczajgcych odcinek poddany prébie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano ST ,Wymagania ogéine”.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
Przedmiotem odbioréw i badan powinny by¢ w szczegoino$ci:
- zgodno$¢ wykonania z Rysunkami,
- rzedna i spadek rury przeciskowej
- potaczenia i izolacje przewodow ochronnych.
Odbioru robét rurociggu przewodowego nalezy przeprowadzi¢ w oparciu o:
- PN-EN 12889 ,Bezwykopowa budowa i badanie przewodow kanalizacyjnych”
- PN-EN 1610:2002 - Budowa i badania przewoddw kanalizacyjnych.
- a takZe instrukcje i zalecenia producenta rur dotyczace préb i odbiordw.
Odbior robét zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania
0goInego postepu robét.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru robét wykonanych wg niniejszej ST i po dokonaniu odbioréw technicznych
wykonanych robot. Cena jednostkowa zawiera wykonanie robot jak w p. 1.3.
Ceny jednostkowe wykonania robét lub kwoty ryczattowe obejmujgce wykonanie przecisku uwzgledniaja;
roboty przygotowawcze; wytyczenie trasy sieci i przytaczy
wykonanie rob6t ziemnych
dostarczenie materiatéw, narzedzi i sprzetu
przenoszenie podrecznych urzadzen i sprzetu w miare postepu robét
montaz rurociggdw i armatury
wykonanie przecisku
montaz podpor $lizgowych,
przecigganie rurociagu przewodowego,
zamkniecie koncowek rur przeciskowych lub rur ochronnych,
usuniecie wad i usterek powstatych w czasie wykonywania rob6t
przywrécenie terenu do stanu pierwotnego
Podstawe rozliczenia oraz ptatnoSci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$é tych rob6t obliczona na
podstawie okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robét potwierdzonych przez
zamawiajgcego lub ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robét.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
- BN-83/8971-06.00 Rury i ksztattki bezcisnieniowe. Ogdlne wymagania i badania
- PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze.
- BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.
- PN-86/B-01802 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Betonowe i zelbetowe. Nazwy i okre$lenia
- PN-80/B-01800 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i zelbetowe. Klasyfikacja i
okreslenie $rodowiska.
- BN-85/6753-02 Kity budowlane trwale plastyczne, olejowy i poliestrowy.
- PN-80/H-74219 - Rury stalowe bez szwu przewodowe .
- PN-79/H-74244 - Rury stalowe ze szwem przewodowe
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